C‘v ) A Tabla AS170-9/S

Controles proporcionales para bombas de pistones axiales

controles de presion, caudal o p/Q

P/Q

PVPC

c € Bombas de pistones axiales de caudal varia-
ble con disefio de placa oscilante adecuadas
para circuitos abiertos de alta presion, estan
provistas de controles proporcionales elec-
3 trohidraulicos avanzados:
3 +CZ control de presion de bucle abierto
2 3 +LQZ control de caudal en bucle abierto

R (deteccion de carga)
ol + PES control p/Q en bucle cerrado
= PES realiza controles alternativos de bucle
@] i D@E% . cerrado de presion, caudal y limitacion de
‘ potencia méaxima. También estd disponible
i con moédulo de secuencia opcional (versiones
ﬂ’i—[ B PERS) que permite reducir casi a cero la
presion a la linea de suministro.
Brida y eje de montaje SAE J744.

PVPC-PES-SP-BC-4046

Desplazamiento| Presion Presién
maximo maxima maxima
@ de trabajo pico
® ® (cm3/rev) (bar) (bar)
Cuerpo de bomba Conexién del transductor de las placas oscilantes
@ Valvula proporcional ® Conector de bus de campo 29, 46, 73, 140 280 350
® Controlador integrado con control p/Q @ Conector principal 88 250 315
@ Conexion Bluetooth/USB Transductor de presiéon remoto

Para las caracteristicas técnicas y las presta-
ciones, consulte la tabla técnica A160.

| 1] coDIGO DE MODELO

| PVPC | XA -

PES-SP |- BC|-

4046/« /[ 1] D/[s|/lx|/[+] | = U/ * |

Material de las juntas,
consulte la seccion [11]:
Numero |- =NBR
de serie | PE = FKM

Desplazamiento variable de la
bomba de pistones axiales

Opcién para bombas con eje pasante (1) (2):

XA = brida intermedia SAE A -

XB = brida intermedia SAE B ver seccion 7]

XC = brida intermedia SAE C V = placa amortiguadora
(solo para tamario 5073 y 5090)

Opcion de amortiguacion de vibraciones (4),

Opcién Bluetooth (4), ver seccién E :
T = Adaptador Bluetooth suministrado

Tipo de control, consulte la seccion [15] y [16]. con la bomba

CZ = control proporcional de la presion (2)

LQZ = control proporcional del caudal (deteccién de carga) (2) Tension de la bobina, para CZ, LQZ - ver seccion :
PES-SP = controlador P/Q digital integral de bucle cerrado 18 = bobina opcional para controladores de baja corriente

PERS-SP = como PES méas modulo de secuencia

Opciones electrénicas (4):

C = retroalimentacion de corriente para transductor
de presion 4+20 mA

Interfaces de bus de campo, solo para PES y PERS,
consulte la seccién [6]:

NP = No presente | = entrada de referencia de corriente y monitor 4+20 mA
BC = CANopen EW = POWERLINK X = transductor de presion integrado con ajustes de

BP = PROFIBUS DP El = EtherNet/IP presion preconfigurados (solo para PERS)

EH = EtherCAT EP = PROFINET RT/IRT S = con 2 entradas de conexién/desconexion para la

seleccion del PID de presion multiple para la eje-
cucion NP o alimentacion doble para la ejecucion

Tamano y desplazamiento maximo (3): de bus de campo, ademés de un conector dedi-
3029 = talla 3 - desplazamiento 029 cm3/rev cado para el transductor de presion remoto

4046 = talla 4 - desplazamiento 046 cm3/rev

5073 = talla 5 - desplazamiento 073 cmé/rev Sentido de giro, visto desde el extremo del eje,

5090 = talla 5 - desplazamiento 090 cm3/rev ver seccion @:

6140 = talla 6 - desplazamiento 140 cm®/rev D = en el sentido horario S = sentido antihorario
Ajuste de presién, solo para PERS: Eje, Norma SAE (5):

200 = 200 bar 250 = 250 bar 280 = 280 bar 1 = chaveteado 5 = estriado

(1) Para las versiones LQZ y PERS, debe comprobarse que la bomba que se va a acoplar no interfiere mecanicamente con el colector y el puerto OUT
de la primera bomba; consulte a nuestra oficina técnica

(2) No disponible para PVPC-*-6140

(3) Desplazamientos intermedios opcionales 35 y 53 cm?3/rev estan disponibles bajo pedido

(4) Solo para PSE y PERS, para posibles opciones combinadas, consulte la seccién

(5) Bombas con brida de montaje y eje 1ISO 3019/2 (opcién /M) estan disponibles bajo pedido
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2| CONTROLADORES ELECTRONICOS EXTERNOS - solo para CZ, LQZ

Modelo de tarjetas E-MI-AC-01F E-MI-AS-IR E-BM-AS-PS E-BM-AES
Tipo Analégico Digital

Tension de alimentacion (VDe) 12 24 12 24 12 24 24
Opcioén de bobina de valvula /6 est /6 est /6 est est
Formato enchufe en solenoide Panel de rail DIN

Tabla técnica G010 G020 G030 GS050

| 3| NOTAS GENERALES

Las bombas proporcionales digitales de Atos llevan la marca CE de acuerdo con las directivas aplicables (p. ej. Directiva de Inmunidad y Emisién EMC).
Los procedimientos de instalacion, cableado y puesta en marcha deben realizarse segun las indicaciones generales que se proporcionan en la tabla
técnica FS900 y en los manuales de usuario incluidos en el software de programacién E-SW-SETUP.

| 4| AJUSTES DE LA BOMBA Y HERRAMIENTAS DE PROGRAMACION - ver tabla técn. AS800  Gonexién Bluetooth o USB

El software descargable gratuito para PC permite ajustar todos los pardmetros funcionales de la
bomba y acceder a la informacion de diagndstico completa de los controladores digitales a través E-A-BTH adaptador
del puerto de servicio Bluetooth/USB. -

El software para PC Atos E-SW-SETUP es compatible con todos los controladores de bombas
digitales Atos y esta disponible en www.atos.com en el area MyAtos.

& ADVERTENCIA: jel puerto USB de la tarjeta de eje no esta aislado! Para el cable E-C-SB-
USB/M12, se recomienda encarecidamente el uso de un adaptador aislante E-A-SB-
USB/OPT para la proteccion del PC

E-C-SB-USB/M12 cable

E-A-SB-USB/OPT aislante

| 5| OPCION BLUETOOTH - ver tabla técnica AS800

La opcién T afiade conectividad Bluetooth® a los controladores de bombas Atos gracias al adaptador E-A-BTH, que puede dejarse instalado permanen-
temente a bordo, para permitir la conexién Bluetooth con los controladores de bombas en cualquier momento. El adaptador E-A-BTH también puede
adquirirse por separado y utilizarse para conectarse con cualquier producto digital de Atos compatible.

La conexién Bluetooth a la bombas puede protegerse contra el acceso no autorizado estableciendo una contrasefia personal. Los LED del adaptador
indican visualmente el estado del controlador de la bomba y de la conexiéon Bluetooth.

i”i ADVERTENCIA: para conocer la lista de paises en los que se ha homologado el adaptador Bluetooth, consulte la tabla tecn AS800
La opcién T no estéa disponible para el mercado de la India, por lo que el adaptador Bluetooth debe pedirse por separado.

| 6| BUS DE CAMPO - ver tabla técn. GS510

El bus de campo permite la comunicacion directa de la valvula con la unidad de control de la maquina para la referencia digital, el diagnéstico de la valvu-
lay los ajustes. Esta ejecucion permite accionar las valvulas a través del bus de campo o de las sefales analégicas disponibles en el conector principal.

OPCION DE AMORTIGUACION DE VIBRACIONES
La opcioén V anade una placa de amortiguacion entre el cuerpo de la vélvula y el controlador integrado para reducir la tensién mecanica sobre los com-

ponentes electrénicos y, en consecuencia, aumentar la vida util de la valvula en aplicaciones con vibraciones e impactos elevados. Para obtener mas
informacion, ver la tabla técnica G004.

CARACTERISTICAS GENERALES

Cualquier posicion. El puerto de drenaje debe estar en la parte superior de la bomba. La linea de drenaje
debe estar separada y sin restricciones del depdsito y extenderse por debajo del nivel de aceite, lo mas
lejos posible de la entrada.

La longitud maxima sugerida de la linea es de 3 m.

Posicion de montaje

Acabado de la superficie de la subplaca .
segun 1SO 4401 P P Indice de rugosidad aceptable: Ra < 0,8, recomendado Ra 0,4 — Relacion de planicidad 0,01/100

Valores MTTFd segun EN ISO 13849 150 afios, para obtener mas informacion, consultar la tabla técnica PO07

CZ,LQzZ: Estandar = -25 °C + +60 °C Opcién /PE = -15°C + +80 °C
PSE, PERS: Estandar = -20 °C + +60 °C Opcién /PE = -20 °C + +60 °C
CzZ,.LQzZ: Estandar = -20 °C + +80 °C Opcién /PE = -20 °C + +80 °C
PSE, PERS: Estandar = -20 °C = +70 °C Opcién /PE = -20 °C + +70°C

Rango de temperatura ambiente

Rango de temperatura de almacenamiento

Proteccion de la superficie

(cuerpo de la bomba) Pintura negra RAL 9005

Proteccioén superficial (valvula piloto) Recubrimiento de zinc con pasivado negro, tratamiento galvanico (caja de driver)
Resistencia a la corrosion (valvula piloto) Prueba en niebla salina (EN ISO 9227) > 200 h
Resistencia a las vibraciones Ver tabla técnica G004

CE segun la directiva de compatibilidad electromagnética 2014/30/UE (Inmunidad: EN 61000-6-2;
Emisién: EN 61000-6-3)

Directiva RoHS 2011/65/UE segun ultima actualizacion 2015/863/UE

Reglamento REACH (CE) n.° 1907/2006)

Conformidad (vélvula piloto proporcional)




E CARACTERISTICAS HIDRAULICAS - a base de aceite mineral ISO VG 46 a 50 °C

PVPC tamafio 3029 4046 5073 5090 6140
Desplazamiento max. (cmd/rev) 29 46 73 88 140
Caudal méx. tedrico a 1450 rpm (I/min) 42 66,7 105,8 127,6 203
Presién méx. de trabajo / pico (bar) 280/ 350 280/ 350 280 /350 250/ 315 280 /350 (1)
Presién min./méx. de entrada (bar abs.) 0,8/25 0,8/25 0,8/25 0,8/25 0,8/25
Presion max. en el puerto de drenaje (bar abs.) 1,5 1,5 1,5 1,5 1,5

S Zﬂ;:;ﬁopfgsiﬁingi;sl;;:ﬁi;pnrpo (Kw) 199 316 50.1 541 122

Par méx. en el primer eje (Nm) Ti2p1oo1 T12p7oo5 Ti:spsoo1 Ti4p4005 Ti6?7001 Ti8p1oo5 Ti6’37001 Ti8p1oo5 T1i2801 T1i2805
Par méaximo a la presion de trabajo méaxima (Nm) 128 203 328 350 780
indice de velocidad (rpm) 500+ 3000 500+ 2600 500+ 2600 500+ 2200 500+ 2200
Volumen del cuerpo (1) 0,7 0,9 1,5 1,5 2,8

(1) La presion maxima puede aumentarse hasta 350 bar (de trabajo) y 420 bar (pico) tras un andlisis detallado de la aplicacion y del ciclo de trabajo de

la bomba

CARACTERISTICAS ELECTRICAS

Fuentes de alimentacion

. +24 VDC
1 VRMS = 20 + 32 VMAX (rizado max. 10 % VPP)

Nominal
Rectificado y filtrado

Consumo méximo de energia

CZ, LQZ = 35 vatios; PSE, PERS = 50 vatios

Corriente solenoide max.

2,6 A para bobina estandar de 12 Vbc; 1,5 A para bobina estandar de18 Vbc (solo para CZ, LQZ)

Resistencia de la bobina R a 20 °C

Tamario 3: 3 + 3,3 Q para bobina estdndar de 12 Vpc; 13 + 13,4 Q para bobina de 18 Vbc (solo para version CZ, LQZ)

Tamaiios 4, 5: 3,8 + 4,1 Q para bobina estdndar de 12 Vbc; 12 + 12,5 Q para bobina de 18 Vbc (solo para version CZ, LQZ)

Sefales de entrada analégicas

Ri > 50 kQ
Ri = 500 Q

Tension: rango rango =10 VDC (24 VMAX con tolerancia)
Corriente:rango  £20 mA

Impedancia de entrada:
Impedancia de entrada:

Salidas del monitor

10 VbC a méx. 5 mA
+20 mA @ 500 Q resistencia de carga

tension
corriente

Rango de salida:

Entrada de habilitacion

Rango: 0 + 5 Vbc (estado OFF), 9 + 24 Vbc (estado ON), 5 = 9 VDC  (no aceptada); Impedancia de entrada: Ri > 10 kQ

Salida de fallo

Rango de salida: 0 + 24 Vbc (Estado ON > [fuente de alimentacion - 2 V] ; Estado OFF < 1 V) @ méx. 50 mA;
tension negativa externa no permitida (por ejemplo, debido a cargas inductivas)

Alimentacion del transductor
de presion

+24 VDC a max 100 mA (E-ATR-8 ver tabla técn. GS465)

Alarmas

Solenoide no conectado/cortocircuito, rotura de cable con sefial de referencia de corriente, sobretemperatura/sub-
temperatura, fallo del transductor de la corredera de valvula, funciéon de almacenamiento del historial de alarmas

Clase de aislamiento

H (180°) Debido a las temperaturas superficiales de las bobinas, deben tenerse en cuenta las normas europeas
ISO 13732-1 y EN982

Grado de proteccién segun
DIN EN60529

CZ, LQZ = IP65; PES, PERS = IP66/67 con conector de acoplamiento

Factor de servicio

Capacidad continua (ED=100%)

Tropicalizacion

Recubrimiento tropical en la placa electrénica de circuito impreso

Caracteristicas adicionales

Proteccioén contra cortocircuito de la alimentacion de corriente del solenoide; 3 LED para diagndéstico; control de
posicion de la corredera por P.1.D. con conmutacion réapida del solenoide; proteccion contra polaridad inversa de
la fuente de alimentacion

uUsB CANopen PROFIBUS DP EtherCAT, POWERLINK, EtherNet/IP,
Interfaz de comunicacion Codificacion ASCII PROFINET 10 RT / IRT
de Atos EN50325-4 + DS408 EN50170-2/IEC61158 | EC 61158
Capa fisica de comunicacion UsB 2.0 CAN ISO11898 RS485 Fast Ethernet, 100 Base TX
P no aislado + USB OTG | con aislamiento 6ptico | con aislamiento éptico | con aislamiento

Cable de conexiéon recomendado

Cables apantallados LiYCY, ver seccion

Nota: hay que considerar un tiempo maximo de 800 ms (segun el tipo de comunicacion) entre la activaciéon de la tarjeta con la fuente de alimentacion
de 24 Voc y el momento en que la valvula esté lista para funcionar. Durante este tiempo, la corriente que llega a las bobinas de la valvula se con-

muta a cero.
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E JUNTAS Y FLUIDOS HIDRAULICOS - para otros fluidos no incluidos en la tabla siguiente, consulte con nuestra oficina técnica

Juntas, temperatura recomendada del fluido

Juntas NBR (estandar) = -20 °C + +60 °C, con fluidos hidraulicos HFC = -20 °C + +50 °C
Juntas FKM (opcioén /PE) = -20 °C + +80 °C

Viscosidad recomendada

20+100 mm?/s - rango méax. permitido 15 + 380 mm?/s

Nivel contaminacion funcionamiento normal

1ISO4406 clase 18/16/13 NAS1638 clase 7

vea también la seccion de filtros en

max. fluido vida Util més larga | 1ISO4406 clase 16/14/11 NAS1638 clase 5 www.atos.com o el catalogo de KTF
Fluido hidraulico Tipo de juntas idoneo Clasificacién Ref. Norma
Aceites minerales NBR, FKM, HNBR HL, HLP, HLPD, HVLP, HVLPD DIN 51524
Resistente al fuego sin agua FKM HFDU, HFDR (1)
ISO 12922
Resistente al fuego con agua NBR, HNBR HFC (1)
(1) Ver seccion @
@ RESTRICCIONES DE RENDIMIENTO CON FLUIDOS RESISTENTES AL FUEGO
12.1 HFDU y HFDR - Ester de fosfato
PVPC tamario 3020 | 4046 | 5073 | 5000 6140
Presién méx. de trabajo / pico (bar) 200/ 240
Velocidad max. (1) (pma VmAx)| 2050 ‘ 1850 ‘ 1700 ‘ 1550 )
(2
Rango de temperatura ambiente (°C) -10+ +80
Vida util del cojinete (% de la vida Util del cojinete con aceite mineral) (%) 90
(1) Con una presion de entrada de 1 bar abs
(2) Para obtener informacioén sobre el tamafio 6140, pongase en contacto con la oficina técnica de Atos
12.2 HFC - Agua-glicol (35 + 55 % de agua)
PVPC tamario 3029 | 4086 | 5073 | 5090 6140
Presion méax. de trabajo / pico (bar) 180/210
Velocidad max. (1) tpma VmAx)| 2050 ‘ 1850 ‘ 1700 ‘ 1550
2
Rango de temperatura ambiente (°C) -10+ +60 @
Vida util del cojinete (% de la vida Util del cojinete con aceite mineral) (%) 40
(1) Con una presion de entrada de 1 bar abs
(2) Para obtener informacion sobre el tamafio 6140, péngase en contacto con la oficina técnica de Atos
@ CARGA MAXIMA ADMISIBLE EN EL EJE DE TRANSMISION
PVPC tamario 3029 4046 5073 5090 6140
Fax = carga axial rad N 1000 1500 2000 2000 2000
P (T
Frad = carga radial L2 L2 N 1500 1500 3000 3000 3000
L
VARIACION DE LA VELOCIDAD MAXIMA FRENTE A LA PRESION DE ENTRADA
Presién de entrada Desplazamiento %
bar abs. 65 70 80 90 100
0,8 120 115 105 97 90
0,9 120 120 110 103 95
1,0 120 120 115 107 100 L
% de variacion
1,2 120 120 120 113 106 de la velocidad
1,4 120 120 120 120 112 maxima
1,6 120 120 120 120 117
2,0 120 120 120 120 120

Ejemplo

Desplazamiento: 80 % - Presion de entrada: 1,0 bar - Velocidad: 115 %




15| CONTROLES ELECTROHIDRAULICOS DE BUCLE ABIERTO

Control de presién proporcional Histéresis y aumento de
Control en bucle abierto de la presién maxima de la presion; mai 4 bar
bomba

El desplazamiento de la bomba, y, por tanto, el cau-
dal, permanece constante hasta que la presion en el
circuito alcance el valor ajustado en la valvula piloto
proporcional (D,entonces el caudal se reduce para
mantener la presion del circuito al valor fijado por la
sefial electronica de referencia a la vélvula proporcio-
nal. En estas condiciones, la presion en el circuito 5

|

1

] 1 )]

Caudal [I/min]

1 1
[} [}
[} [}
[} [}
1 1
[} [}
[} [}
T T

puede modularse de forma continua mediante la sefal ! !

de referencia. P o

Rango de ajuste de la presion proporcional: consulte resion [oar]

el siguiente diagrama de control de presion.

Rango de ajuste del compensador 2): 20+350 bar

(315 bar para 090)

Ajuste de fabrica del compensador 2): 280 bar (250

bar para 090)

T

Caudal proporcional (sensible a la carga)

Control en bucle abierto del caudal de la bomba Fr" """ 3I"" Y"1 ™"
independiente de la carga del circuito. El desplaza- ! ! | ! !
miento de la bomba se ajusta automaticamente R A
para mantener una caida de presion constante a
través de la valvula proporcional de control de cau-
dal ®.

El caudal de la bomba puede regularse de forma
continua modulando la valvula proporcional . 1 1 1 1 |

Caudal [I/min]
T
1
J
|
1
y)
1
1
A
1
1
.1
1
|
4
1

Presion [bar]

Tamanio de la bomba
Diagramas para CzZ,LQz 88 73 46 29 cm¥/rev
Diagramas de regulacién 125105 65 40
1 = Control de caudal
2 = Control de presién

250

100 84 52 32

200

(1) para bobina 12 Vbc

(2) para bobina 18 Vbc 75 63 39 24

150

50 42 26 16

100

Caudal regulado [I/min]
Presion regulada [bar]

25 2113 8 50
M

2)

800 1000 1200 1400 1600 1800 (1) 0 400 800 1200 1600 QOOO(
400 500 600 700 800 900 (2 0 200 400 600 800 1000

Corriente motriz [mA] Corriente motriz [mA]
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CONTROL p/Q

. .

Transductor de presion no incluido

PES

Transductor de presion
incluido solo para PERS/X

El control p/Q integra la regulacion alternativa de presion y caudal con la limitacion
electrénica de potencia maxima.

Debe instalarse un transductor de presién remoto en el sistema y su retroalimentacion
debe interconectarse con el controlador digital a bordo de la bomba.

El control de caudal se activa cuando la presion real del sistema es inferior a la sefial de
entrada de referencia de presion: el caudal de la bomba se regula en funciéon de la entrada
de referencia de caudal.

El control de presién se activa cuando la presion real aumenta hasta la sefal de
entrada de referencia de presion: el caudal de la bomba se reduce entonces para
regular y limitar la presién méaxima del sistema (si la presion tiende a disminuir por
debajo de su valor de consigna, el control de caudal vuelve a activarse). Esta opcion
permite realizar perfiles de presién dindmicos precisos.

Estan disponibles las siguientes interfaces de bus de campo:

® BC - Interfaz CANopen e EW - Interfaz POWRELINK

e BP - Interfaz PROFIBUS DP e El - Interfaz EtherNet/IP

e EH - Interfaz EtherCAT e EP - Interfaz PROFINET RT/IRT

Las bombas con interfaces BC, BP, EH, EW, El y EP pueden integrarse en una red de
comunicacién de bus de campo y, de este modo, manejarse digitalmente mediante la

[ unidad de control de la maquina.
PERS El control digital asegura altas prestaciones como linealidad de caudal y presién (ver
. PERS/X diagrama 1), mejor codo de caudal (ver diagrama 2), compensacion interna de fugas
‘ (caudal controlado independiente de las variaciones de carga).
1 PVPC-PES version basica, sin moédulo de secuencia y sin transductor de pre-
' ‘ sion, que debe instalarse en la linea principal y cablearse al conec-
' tor de 12 polos del controlador digital de a bordo de la bomba.
I
$_J PVPC-PERS versién con médulo de secuencia RESC @ que concede una pre-
' sion minima de pilotaje (18 bar) cuando la presién real cae por
debajo de ese valor. Sin transductor de presion.

PVPC-PERS/X como la version PERS mas transductor de presion integrado, con
sefal de salida 4+20 mA, conectado de fabrica al controlador digital
de a bordo de la bomba a través de un prensaestopas.

Tiempo de respuesta Caudal regulado control p/Q
100 100 120 T
—_ — = 100 =<
R 80 / \ = 80 £ \‘
o) 80
5 oo / A £ 40 : 9 =
2 / \\ .“é Referencia K 60 ]
1§l 1 > t
3 40 [ N 3 40 g 2 !
g \\ 3 / 5 W ]
S 20—# A S 2 3 ?
/ . . 8 20
omentarios
0 \
L 0 20 40 60 80 100 0 100 200 300
Tiempo [ms] Referencia [%] Presién de funcionamiento [bar]
d [d2 [ d3 [ a4 ] a5
Tipo bomba
[ms]
PVPC-PE(R)S-3029 30 60 90 30 60
PVPC-PE(R)S-4046 40 80 120 40 80
PVPC-PE(R)S-5073 50 100 | 150 50 100
PVPC-PE(R)S-5090 60 120 | 170 60 120 . o .
Tiempo de respuesta de la variacion de desplazamiento para un
PVPC-PE(R)S-6140 90 | 180 | 200 | 90 | 180 cambio de paso de la sefial electrénica de referencia.

SELECCION DEL TRANSDUCTOR DE PRESION

El transductor de presion tipo E-ATR-8 debe pedirse por separado (consulte la tabla técnica GS465)

Para la opcién /X el transductor de presion con sefial de salida 4 + 20 mA esta incorporado a la bomba.

Cadigo de la bomba:
PVPC-PE(R)S-*/200
PVPC-PE(R)S-*/250
PVPC-PE(R)S-*/280
PVPC-PE(R)S-*/200/*/C
PVPC-PE(R)S-*/250/*/C
(R)

S
PVPC-PE(R)S-*/280/*/C

Cédigo del transductor de presién:
E-ATR-8/250

E-ATR-8/400

E-ATR-8/400

E-ATR-8/250/1

E-ATR-8/400/1

E-ATR-8/400/1




OPCIONES ELECTRONICAS - solo para PSE y PERS

Esta opcién proporciona sefiales de referencia y del monitor de corriente de 4 + 20 mA, en lugar de la estandar de 0 + 10 VDbc.
La sefial de entrada puede reconfigurarse mediante software seleccionando entre tensién y corriente, dentro de un rango méximo de +10 VDC 0 +20 mA.
Se utiliza normalmente en caso de larga distancia entre la unidad de control de la maquina y la valvula o cuando la sefial de referencia puede verse
afectada por ruido eléctrico. El funcionamiento de la vélvula se desactiva en caso de rotura del cable de la sefal de referencia.

Esta opcion esta disponible para conectar transductores de presion con sefial de salida de corriente de 4 + 20 mA, en lugar del estandar 0 + 10V DC.
La sefial de entrada puede reconfigurarse mediante software seleccionando entre tensioén y corriente, dentro de un rango méximo de +10 VDC 0 +20 mA.

Esta opcioén prevé la presencia del transductor de presion, con sefial de salida 4 + 20 mA, integrado en la bomba y conectado en f4brica a la elec-
trénica PES a través de un prensaestopas (consulte 21.10).

Dos sefiales de entrada on-off estan disponibles en el conector principal para seleccionar uno de los cuatro pardmetros PID de ajuste de presion,
almacenados en el controlador (ver 21.11).

POSIBLES OPCIONES COMBINADAS

para PSE: para PERS:

[CI, [CS, /IS, [CIS [CI, ICS, IS, /IX, [SX, [CIS, ISX

Nota: La opcioén /T de adaptador Bluetooth y la opcién /V de amortiguacion de vibraciones pueden combinarse con todas las demds opciones

OPCION DE TENSION DE BOBINA - solo para CZ y LQZ

18 = Bobina opcional que debe usarse con controladores electronicos no suministrados por Atos, con alimentacion de 24 VDC e intensidad max. limitada a 1 A.

1]

ESPECIFICACIONES DE ALIMENTACION Y SENALES - solo para PES y PERS

Las sefiales eléctricas de salida genéricas de la bomba (por ejemplo, sefiales de fallo o del monitor) no deben utilizarse directamente para activar fun-
ciones de seguridad, como encender/apagar los componentes de seguridad de la maquina, segun prescriben las normas europeas (Requisitos de
seguridad de los sistemas y componentes de tecnologia de fluidos-hidraulica, ISO 4413).

211

21.3

21.4

215

21.6

21.7

21.8

Fuente de alimentacion (V+y V0)
La fuente de alimentacion debe estar adecuadamente estabilizada o rectificada y filtrada: aplique al menos una tensién de 10000 uF/40 V a los rectificado-
res monofésicos o una capacidad de 4700 uF/40 V de capacitancia a los rectificadores trifasicos. En caso de alimentacién separada, ver seccion 21.2.

& Se requiere un fusible de seguridad en serie con cada fuente de alimentacion: fusible de retardo de 2,5 A.

Alimentacion para la I6gica del controlador y la comunicacion (VL+ y VLO) - solo para opciones /S y /SX para ejecuciones de bus de campo

La fuente de alimentacion para la légica y la comunicacién del controlador debe estar adecuadamente estabilizada o rectificada vy filtrada: aplique al
menos un filtro de 10000 uF/40 V a los rectificadores monofasicos o una capacidad de 4700 uF/40 V de capacitancia a los rectificadores trifasicos.
La alimentacion separada para la légica de la tarjeta en los pines 9y 10, permite retirar la fuente de alimentacion del solenoide de los pines 1y 2 mante-
niendo activos los diagndsticos, el USB y las comunicaciones del bus de campo.

& Se requiere un fusible de seguridad en serie a cada fuente de alimentacion de la légica y la comunicacion de la tarjeta: fusible rapido de 500 mA.

Sefial de entrada de referencia de caudal (Q_INPUT+)

La funcionalidad de la sefal Q_INPUT+, se utiliza como referencia para el caudal de la bomba.

La sefal de entrada de referencia viene preajustada de fabrica segun el cédigo de valvula seleccionado, los valores por defecto son 0 + 10VDC
para la estandar y 4 + 20 mA para la opcion /1.

La sefial de entrada puede reconfigurarse mediante software seleccionando entre tensién y corriente, dentro de un rango maximo de +10 VbC o + 20 mA.
Los controladores con interfaz de bus de campo pueden configurarse por software para recibir la sefial de referencia directamente de la unidad de con-
trol de la maquina (referencia de bus de campo). La sefial de entrada de referencia analégica puede utilizarse como comandos de encendido y apa-
gado con un rango de entrada de 0 + 24VDC.

Senal de entrada de referencia de presion (P_INPUT+)

La funcionalidad de la sefial P_INPUT+, se utiliza como referencia para el lazo cerrado de presién del conductor.

La sefal de entrada de referencia viene preajustada de fabrica segun el codigo de valvula seleccionado, los valores por defecto son 0 + 10VDC
para la estandar y 4 = 20 mA para la opcion /I.

La sefial de entrada puede reconfigurarse mediante software seleccionando entre tensién y corriente, dentro de un rango maximo de +10 VDC 0 + 20 mA.
Las tarjetas con interfaz de bus de campo pueden configurarse por software para recibir la sefial de referencia directamente de la unidad de control de
la méaquina (referencia de bus de campo).

La sefial de entrada de referencia analégica puede utilizarse como comandos de encendido y apagado con un rango de entrada de 0 + 24VDcC.
Senal de salida del monitor de caudal (Q_MONITOR)

El controlador genera una sefial de salida analdgica proporcional a la posicion real de la placa oscilante de la bomba; la sefial de salida del monitor
puede configurarse por software para mostrar otras sefiales disponibles en el controlador (por ejemplo, referencia analégica, referencia del bus de
campo, posicion de la corredera piloto).

La sefal de salida del monitor viene preajustada de fabrica segun el cédigo de bomba seleccionado, los valores predeterminados son 0 + 10VDC
para la estandar y 4 + 20 mA para la opcién /I.

La sefal de salida puede reconfigurarse mediante software seleccionando entre tension y corriente, dentro de un rango maximo de +10 VDC 0 +20 mA.

Senal de salida del monitor de presion (P_MONITOR)
El controlador genera una sefial de salida analégica proporcional al control alternado de presién/fuerza; la sefial de salida del monitor puede confi-
gurarse por software para mostrar otras sefiales disponibles en el controlador (por ejemplo, referencia analégica, referencia de fuerza).
La sefial de salida del monitor viene preajustada de fabrica segun el cédigo de bomba seleccionado, los valores predeterminados son 0 + 10VDC
para la estandar y 4 + 20 mA para la opcion /I.
La sefial de salida puede reconfigurarse mediante software seleccionando entre tensién y corriente, dentro de un rango méximo de £10 VDC 0 +20 mA.
Senal de entrada de activacion (ENABLE) - solo para las opciones /S y /SX
Para habilitar la tarjeta, alimentacion a 24 Vbc en el pin 3 (pin C): La sefial de entrada de activacion permite habilitar/deshabilitar el suministro de
corriente al solenoide, sin quitar la alimentacion eléctrica al controlador; se utiliza para activar la comunicacion y las demas funciones del controla-
dor cuando la valvula debe deshabilitarse por razones de seguridad. Esta condicién no cumple las normas CEl 61508 e ISO 13849.
La sefial de entrada de habilitacion puede utilizarse como entrada digital genérica mediante seleccion por software.
Senal de salida de fallo (FAULT)
La sefal de salida de fallo indica las condiciones de fallo del controlador (solenoide en cortocircuito/no conectado, cable de la sefal de referencia roto
para la entrada de 4 + 20 mA, cable del transductor de posicién de la corredera rota, etc.). La presencia de fallo corresponde a 0 Vbc, funciona-
miento normal corresponde a 24 VDC.
El estado de fallo no se ve afectado por la sefial de entrada de habilitacion. La sefial de salida errénea puede usarse como salida digital mediante
la seleccion por software.
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21.9

21.10

21.11

Senal de entrada del transductor de presion

Los transductores de presion analégicos pueden conectarse directamente al controlador.

La sefal de entrada analégica viene preajustada de fabrica segun el cédigo de la bomba seleccionado, los valores predeterminados son 0 + 10
VDC para el estandar y 4 + 20 mA para la opcién /C.

La sefial de entrada puede reconfigurarse mediante software seleccionando entre tension y corriente, dentro de un rango maximo de +10 VDC 0 + 20 mA.
Consulte la tabla técnica de la bomba en busca de las caracteristicas del transductor para seleccionar la presién maxima del transductor.
Estandar:

El transductor de presion remoto puede conectarse directamente al conector principal del controlador (consulte 22.1)

Opcién /S

El transductor de presion remoto puede conectarse directamente a un conector M12 especifico (consulte 22.4)

opciones /X y /SX

El transductor integral a la bomba se conecta directamente con un conector M12 dedicado y no se requiere ningun transductor remoto; la sefial de
entrada de corriente (4 + 20 mA) del transductor integral permite la funcionalidad de deteccién de rotura de cable

Norma Opcion /S opciones /X y /SX

||‘gl _)l'l o

@ = transductor remoto @ = transductor remoto @ = transductor integral
(@ = conector principal @ = conector M12 @ = conector M12

Nota: @ y @ deben pedirse por separado Nota: @ y @ deben pedirse por separado Nota: @ y @ incluidos

Sefal de entrada légica (D_IN) - solo para estandar y estandar con opcion /X

La sefial de entrada D_IN on-off puede configurarse por software para realizar una de las siguientes funciones:

- activar y desactivar el funcionamiento del controlador; aplicar O VDC para desactivar y 24 VDC para activar el controlador - consulte 21.7

- cambiar entre dos ajustes PID de presion; aplicar 0 Vbc para seleccionar SET1 presion PID y 24 Vbc para seleccionar SET2 - consulte 21.11

- activar y desactivar la funcién de limitacién de potencia; configuracion por defecto, aplicar OV para desactivar y 24VDcC para activar la limitacion de
potencia - consulte 21.13

Seleccién PID multiple (D_INO y D_IN1) - solo para las opciones /S y /SX en la ejecucion NP SELECCION DEL CONJUNTO PID
Dos sefiales de entrada on-off estan disponibles en el conector principal para seleccionar uno de los

cuatro parametros PID de ajuste de presién, almacenados en el controlador. PIN SET1 SET2 | SET3 | SET4
La conmutacion del ajuste activo del PID de presion durante el ciclo de mecanizado permite optimizar

la respuesta dinamica del sistema en distintas condiciones de trabajo hidraulico (volumen, caudal, etc.). 9 0 24 Ve 0 24 Vioc
Suministre una tension de 24 VDC o una tension de 0 VDC en el pin 9 y/o en el pin 10, para seleccionar

uno de los ajustes del PID segun se indica en la tabla de cédigo binario del lateral. El codigo Gray 10 0 0 24Voc | 24Voc

puede seleccionarse por software.

21.12 Presion multiple PID (1)

Bus de campo Conductor Comandos
Estandar y Estandar 1 entrada on-off en el conector principal permite conmutar los 2 parametros PID (SET1y SET2,
con opcién /X ver 4,10)
NP
) 2 entradas on-off permiten conmutar los 4 paréametros PID ajustados (SET1.. SET4, consulte
opciones /Sy /SX
4.11)
BC, BP, EH, EW, EI, EP Todas las versiones Ig comunicacion de bus de campo en tiempo real puede conmutar entre los 4 parametros PID
ajustados (SET1 - SET4 - consulte los manuales de los controladores)
21.13 Limitacion de la potencia hidraulica (1) 19.13 - Limitacién de la potencia hidraulica
En el controlador se puede configurar por software un limite para la potencia hidraulica méxima de Q
la bomba, limitando asi el consumo de energia eléctrica del motor acoplado a la bomba: cuando la
potencia hidraulica real solicitada pxQ (valor de retorno del transductor de presion x valor de refe- Q1 — @
rencia del caudal) alcanza el limite de potencia méaxima (p1xQ1), el controlador reduce automatica- B
L sefial de referen-
mente la regulacion de la bomba de caudal. cia para el caudal
Cuanto mayor es la retroalimentacion de presion, menor es el caudal regulado de la bomba: de la bomba
0]
i0 Limite de potencia [kW! 1 .
Regulacién _ i ( - p [ ”] —; Referencia de caudal)
del caudal Retroalimentacion de presion [bar] Caudal fondo escala [I/min] p1 retroalimentacion p
de presion
L s . — . . - curva de regulacion
La limitacion de potencia hidraulica, desactivada por defecto, puede activarse utilizando el software v ce gu., ‘ .
R L R . @ con limitacién de potencia
Atos pc o la comunicacién de bus de campo (ejecuciones de bus de campo). o )
. . . . L . . ) @ sin limitacion de potencia.
Estandar y estandar con opcién /X permiten también activar y desactivar esta funcion durante el o N
. P o . . P p1x Q1 = limite de potencia méaxima
ciclo de la maquina, utilizando la entrada D_IN on-off disponible en el conector principal (consulte

En el controlador se almacenan cuatro conjuntos de parametros PID de presion: la conmutacion en tiempo real de los pardametros PID de presion activos
durante el ciclo de la maquina permite optimizar la respuesta dindamica del sistema en diferentes condiciones de trabajo hidraulico (volumen, caudal, etc.).

Los comandos disponibles para conmutar estos conjuntos de presién PID dependen de la ejecucion del controlador:

21.11).

(1) Las secciones 21.12 y 21.13 son una breve descripcion de los ajustes y caracteristicas de los controladores digitales con control p/Q alterna-
do. Para obtener descripciones detalladas de los ajustes disponibles, los cableados y los procedimientos de instalacion, consulte el
manual del usuario incluido en el software de programacion E-SW-SETUP:

E-MAN-RI-PES - manual de usuario para controladores digitales PES-S



(22| CONEXIONES ELECTRONICAS

22.1 Senales del conector principal - 12 patillas @ Estandar y Estandar con /X para PES y PERS

PIN Norma /X ESPECIFICACIONES TECNICAS NOTAS
1 V+ Fuente de alimentacién 24 Vbc Entrada - alimentacion
2 |Vo Fuente de alimentacion 0 Vbc Masa - alimentacion
3 | FAULT Fallo (0 Vbc) o funcionamiento normal (24 Vbc), respecto a VO Salida - sefial de conexién/desconexién
4 | INPUT- Sefial de entrada de referencia negativa para Q_INPUT+ y P_INPUT+ Masa - sefial analégica
5 |Q INPUT Sefial de entrada de referencia de caudal: +10 VDC / +20 mA rango méximo. Los valores prede- | Sefial de entrada analégica
- + terminados son 0 + 10 Vbc para la estandar y 4 + 20 mA para la opcién /I Software seleccionable
6 Q_MONITOR Sefial de salida del monitor de caudal: +10 Voc / 20 mA rango méximo. Los valores predetermi-| Sefial de salida analégica
- nados son 0 + 10 VDC para la estdndar y 4 + 20 mA para la opcion /I. Referido a VO Software seleccionable
7 |p INPUT Sefial de entrada de referencia de presion: +10 Vbc / +20 mA rango méaximo. Los valores prede- | Sefial de entrada analdgica
- * terminados son 0 + 10 Vbc para la estandar y 4 + 20 mA para la opcién /I Software seleccionable
8 | P MONITOR Sefal de salida de monitor de presion: +10 Voc / 20 mA rango méximo. Los valores predetermi-| Senal de salida analogica
- nados son 0 + 10 VDC para la estdndar y 4 + 20 mA para la opcion /1. Referido a VO Software seleccionable
9 |pIN Funcién seleccionable por software entre: habilitacion de la limitacién de potencia (por defecto), selec-| Entrada - sefial de conexion/
- cion PID de presién multiple o habilitacion de la bomba (24 Voc) / desactivar (0 Voc). Referido a VO desconexion
TR Sefial de entrada del transductor de presién remoto: +10 VDC / +20 mA rango maximo Sefial de entrada analégica
10 + Los valores predeterminados son 0 + 10 VDC para la estandar y 4 + 20 mA para la opcion /C Software seleccionable
NC No conectar
" TR- Sefial de entrada del transductor de presioén negativa para TR+ Entrada - sefial analégica
NC No conectar
PE | EARTH Conectada internamente a la carcasa del driver

Nota: estas conexiones son las mismas de las bombas de pistones axiales Rexroth A10VSO, modelo SYDFEE y SYDFEC

Conexiones remotas del transductor de presion - solo para Estandar

Tension Corriente
fuente de alimentacion fuente de alimentacién
DC=| 24 Voc DC =] 24 Vbc
0 Vbc Transductor 0 Vbe Transductor
~ AC de presion ~ AC de presion
E-ATR E-ATR
. V+ (ver GS465) . V+ (ver GS465)
conector principal conector principal
TR- VO TR-
H TR+ TR H TR+ TR
22.2 Senales del conector principal - 12 patillas @ opciones /S y /SX - para PES y PERS
/Sy /SX .
PIN ESPECIFICACIONES TECNICAS NOTAS
NP ‘ Bus de campo
1 V+ Fuente de alimentacion 24 Voc Entrada - alimentacion
2 |Vo Fuente de alimentacion 0 Voc Masa - alimentacién
: I i Entrada - sefial de conexién/
3 ENABLE respecto a Habilitacion (24 Voc) o deshabilitacion (0 Voc) de la bomba p
VO VLO desconexion
4 |Q INPUT Sefial de entrada de referencia de caudal: 10 Vbc / +20 mA rango méximo Entrada - sefial analégica
— + Los valores predeterminados son 0 + 10 Voc para la estandar y 4 = 20 mA para la opcion /I Seleccionable por software
5 | INPUT- Sefial de entrada de referencia negativa para Q_INPUT+ y P_INPUT+ Entrada - sefial analégica
6 Q_MONITOR respecto a: | Sefal de salida del monitor de caudal: 10 Vbc / 20 mA rango maximo Salida - sefial analégica
VO VLO Los valores predeterminados son 0 + 10 Voc para la estandar y 4 + 20 mA para la opcion /I Seleccionable por software
7 |p INPUT Sefial de entrada de referencia de presion: +10 Vbc / £20 mA rango méximo Entrada - sefial analogica
- * Los valores predeterminados son 0 + 10 VoC para la estandar y 4 + 20 mA para la opcion /I Seleccionable por software
s P_MONITOR respecto a: Sefial de salida de monitor de presion: +10 Vbc / £20 mA rango maximo Salida - sefial analogica
VO VLO Los valores predeterminados son 0 + 10 VbC para la estandar y 4 + 20 mA para la opcion /I Seleccionable por software
D INO Funcion seleccionable por software entre: seleccién de presion multiple PID 0 Entrada - sefial de conexion/
9 - (por defecto) o habilitacién de limitacion de potencia. Referido a VO desconexion
VL+ Fuente de alimentacién 24 Voc para la l6gica y la comunicacion del driver Entrada - alimentacion
Funcion seleccionable por software entre: seleccion de presién maltiple PID 1 ’ .
P N ‘ : Entrada - alimentacion on/off
10 D_IN1 (por defecto) o habilitacion de limitacion de potencia. Referido a VO : : /
VLO Fuente de alimentacion 0 Voc para la ldgica y la comunicacién del driver Masa - alimentacion
FAULT respecto a: ) Salida - sefial de conexién/
" Vo VL0 Fallo (0 Vbc) o funcionamiento normal (24 Voc) desconexion
PE | EARTH Conectada internamente a la carcasa del driver
Notas: estas conexiones son las mismas de las bombas de pistones radiales Moog, modelo RKP-D; no desconecte VLO antes de VL+ cuando el contro-

lador esté conectado al puerto USB del PC
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22.3 Conectores de comunicaciones - para PSE y PERS - @

Conector USB - M12 - 5 pines siempre presente @ @ Ejecucion del bus de campo BC, conector - M12 - 5 pines
PIN | SENAL ESPECIFICACIONES TECNICAS (1) PIN | SENAL ESPECIFICACIONES TECNICAS (1)

1 | +5V_USB Fuente de alimentacién 1 | CAN_SHLD | Blindaje

2 |ID Identificacion 2 |noseusa |(Ch-(C2) conexion de paso (2)

3 GND_USB Linea de datos de sefal cero 3 CAN_GND | Linea de datos de sefial cero

4 | D- Linea de datos - 4 | CAN_H Linea de bus (alta)

5 | D+ Linea de datos + 5 | CAN_L Linea de bus (baja)

@ Ejecucion del bus de campo BP, conector - M12 - 5 pines @ @ Ejecucion del bus de campo EH, EW, El, EP, conector - M12 - 4 pines

PIN | SENAL ESPECIFICACIONES TECNICAS (1) PIN | SENAL ESPECIFICACIONES TECNICAS (1)

1 +5V Sefial de alimentacién de terminacion 1 TX+ Transmisor

2 | LINEAA Linea de bus (alta) 2 | RX+ Receptor

3 | DGND Linea de datos y sefial de terminacion cero 3 | TX- Transmisor

4 LINEA B Linea de bus (baja) 4 RX- Receptor

5 BLINDAJE Carcasa| BLINDAJE

(1) se recomienda la conexién del apantallamiento en la carcasa del conector (2) El pin 2 puede alimentarse con +5V externos de la interfaz CAN

22.4 Conector para transductor remoto de presion/fuerza - M12 - 5 pines - para PES y PERS con para opciones /S, /X, /SX -

PIN | SENAL ESPECIFICACIONES TECNICAS NOTAS Tension Corriente
1 | VF +24V Fuente de alimentacion +24Voc Salida - alimentacion Conectar Conectar
2 |TR1 Transductor de sefial: £10 Vbc / 20 mA rango maximo gg}zﬁ&ns:;il sgflggf‘fviare Conectar Conectar
3 | AGND Tierra comun para la alimentacion y las sefiales del transductor Tierra comun Conectar /

4 | NC No conectar / /
5 |NC No conectar / /

Conexion del transductor de presion remoto - ejemplo

para opcion /S

1
i Sefial
H de tension Senal actual
ZH-5PMA,5 1 VR 1]V 1]V
A (2] 4 TR 3[R
3 3 [AGND 3 [vo 4 [NC
4 [NC 2 [NC 2[NC
5 |NC 5 [NC 5 [NC
i
para mantenerse conectado i para mantenerse conectado
1

al controlador electrénico

al transductor de presion E-ATR

Nota: vista frontal del conector

22.5 Conexion de solenoide - para CZy LQZ

PIN| SENAL | ESPECIFICACIONES TECNICAS Coédigo de conector 666

1 | BOBINA | Fuente de alimentacion 2@@

2 | BOBINA | Fuente de alimentacion O3l
1[’:‘1

3 | GND Tierra




22.6 Disposicion de las conexiones PSE y PERS

RESUMEN DEL CONTROLADOR

\%@
Vs

©

I |
EH EW  EI, EP

CONECTORES PRINCIPALES

ZM-12P
12 pines - metélico (1)

ZH-12P
12 pines - plastico

RIEINEIE

BIEEPEE

D :gjm macho - 12 pines (2)
PG16 /1 ~100 |

@2

——

CONECTORES DE BUS DE CAMPO
CANopen CANopen

@ @ ZM-5PM E-TRM-BC-M12/5PM
o o
~ f — (5o e
& @ | | @
[ st |
macho (2)

Terminador

E-TRM-BP-M12/4PF ZM-5PF/BP (D)

Terminador magcho (2)
EtherCAT EtherCAT
POWERLINK POWERLINK
EtherNet/IP EtherNet/IP
PROFINET PROFINET

‘ ‘
,,,,,, | _ &
Q

hembra - INPUT (2) hembra - SALIDA (2)

CONECTORES DE LOS TRANSDUCTORES - ADAPTADOR BLUETOOTH Y CONECTOR USB

Bluetooth/USB E-C-SB-USB/M12
. E-A-BTH CABLE USB
ZH-5PM/1,5 o ZH-5PW5 Transductores Adaptador Bluetooth longitud del cable 4 m
CABLE DEL TRANSDUCTOR DE PRESION REMO- de presi()n
TO (solo para la opcién /S) r*’*@ S
longitud del cable 1,5m o 5m @ atosh @ i

hembra (2)

@

hembra (2)

@ &— 0,6 Nm

NO |
TRANSDUCTORES DE PRESION INTEGRALES QUITAR

(solo para opcion /Xy /SX)

TRANSDUCTOR INTEGRAL
DE PLACA OSCILANTE

NO QUITAR

@ AL

~ 50

(1) Se recomienda encarecidamente el uso de conectores metélicos para cumplir los requisitos de compatibilidad electromagnética
(2) Disposicion de pines siempre respecto a la vista del conductor

22.7 LED de diagnéstico (L)

Tres LED muestran las condiciones operativas del controlador para un diagnéstico basico inmediato. Consulte el manual del usuario del controlador para
obtener informacion detallada.

BUS DE
NP BC BP EH EW El EP
CAMPO
LEDS No Presente CANopen PROFIBUS DP EtherCAT POWERLINK EtherNet/IP PROFINET

L1 ESTADO DE LA VALVULA LINK/ACT
L2 ESTADO DE LA RED ESTADO DE LA RED
L3 ESTADO DEL SOLENOIDE LINK/ACT
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@ CONECTORES DE COMUNICACION DE BUS DE CAMPO DE ENTRADA/SALIDA

Siempre hay disponibles dos conectores de comunicacion de bus de campo para las ejecuciones de controladores

digitales BC, BP, EH, EW, EI, EP.

Esta caracteristica ofrece considerables ventajas técnicas en términos de simplicidad de instalacion, reduccion del

cableado y también evita el uso de costosos conectores en T.

Para las ejecuciones BC y BP, los conectores de bus de campo disponen de una conexion interna de paso y pueden uti-
lizarse como punto final de la red de bus de campo, utilizando un terminador externo (ver la tabla técnica AS800).
Para las ejecuciones EH, EW, El y EP no son necesarios los terminadores externos: cada conector esta terminado interna-

mente.

CARACTERISTICAS DE LOS CONECTORES - deben pedirse por separado

24.1 Conectores principales

Conexioén de paso BC y BP
red de bus red de bus
de campo de campo

INNEA
interfaz de bus
de campo

TIPO DE CONECTOR

FUENTE DE ALIMENTACION Y SENALES

FUENTE DE ALIMENTACION Y SENALES

CcODIGO ZM-12P ZH-12P
Tipo Circular recto hembra de 12 pines Circular recto hembra de 12 pines
Norma DIN 43651 DIN 43651
Material Metalico Plastico reforzado con fibra de vidrio
Prensacables PG13,5 PG16

Cable recomendado

LiYCY 12 x 0,75 mm? méax 20 m (l6gica y fuente de alimentacion)

LiYCY 10 x 0,14 mm? méax 40 m (légica)
LiYY 3 x Tmm? méx 40 m (fuente de alimentacion)

Tamafio del conductor

0,5 mm? a 1,5 mm? - disponible para 12 hilos

0,14 mm? a 0,5 mm? - disponible para 9 hilos
0,5 mm? a 1,5 mm? - disponible para 3 hilos

Tipo de conexion

para engarzar

para engarzar

Proteccion (EN 60529)

IP 67

IP 67

24.2 Conectores de comunicacion de bus de campo

TIPO DE CONECTOR

BC CANopen (1)

BP PROFIBUS DP (1)

EH EtherCAT, EW POWERLINK,
El EtherNet/IP, EP PROFINET (2)

coDIGO (©1) zm-5PF €2 zm-5PM (€D zm-5PFBP | (C2) ZM-5PM/BP C) €  zwm-aPmE
Tipo Circular rectp Circular recto Circular rectp Circular rect_o Circular rec.to
hembra de 5 pines | macho de 5 pines hembra de 5 pines macho de 5 pines macho de 4 pines
Norma Codificacion M12 A — IEC 61076-2-101 Codificacion M12 B — IEC 61076-2-101 Codificacion M12 D — [EC 61076-2-101
Material Metélico Metalico Metélico
Prensacables Tuerca de presion - diametro del cable 6+8 mm | Tuerca de presion - diametro del cable 6+8 mm| Tuerca de presion - diametro del cable 4+8 mm
Cable CANbus Standard (DR 303-1) PROFIBUS DP Standard Ethernet standard CAT-5

Tipo de conexion

terminal de tornillo

terminal de tornillo

blogue de terminal

Proteccion (EN 60529)

P67 IP 67

IP 67

(1) E-TRM-** los terminadores pueden pedirse por separado, - ver tabla técnica AS800

24.3 Conectores para transductores de presion remotos

(2) Terminacion interna

TIPO DE CONECTOR

TRANSDUCTOR DE PRESION

SF - Transductores dobles

cODIGO ZH-5PM/1,5 ‘ ZH-5PM/5 ZH-5PM-2/2
Tipo Circular recto macho de 5 pines Circular recto macho de 4 pines
Norma Codificacion M12 A — I[EC 61076-2-101 Codificacion M12 A — I[EC 61076-2-101
Material Plastico Plastico

Prensacables

Conector moldeado en los cables
1,5 m de longitud | 5 m de longitud

Conector moldeado en cables de 2 m de longitud

Cable 5x 0,25 mm? 3 x 0,25 mm? (ambos cables)
Tipo de conexion cable moldeado cable divisor
Proteccién (EN 60529) IP 67 IP 67

(25| SENTIDO DE GIRO

rotacion en el sentido de las agujas del reloj

muestra en todas las representaciones

version D

vista desde el extremo del eje

Las bombas con rotacién en el sentido

de las agujas del reloj (D) tienen la
ENTRADA y la SALIDA como se

del catalogo

version S
rotacion en sentido antihorario vista desde
el extremo del eje

Bombas con giro a la izquierda (S) tienen la
ENTRADA y la SALIDA invertidas y, en
consecuencia, la posicion de los mandos
proporcionales electrohidraulicos




DIMENSION DE INSTALACION [mm]

26.1 Dimension de PVPC tamaiio 3, 4, 5 - version CZ, LQZ
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(@ = Vélvula de control de presion proporcional
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En caso de bomba doble, el tornillo de regulacion no siempre esté disponible; contacte con nuestra oficina técnica.

® = Tornillo de regulacién para desplazamiento méximo. Rango ajustable del 50 % al 100 % del desplazamiento maximo (no disponible para las versiones PES,

El dibujo muestra las bombas con rotacién en sentido horario (opcién D): las bombas con rotacién en sentido antihorario (opcién S) tendran los puertos de entra-
day salida invertidos y también la posicion correspondiente de los dispositivos de control.

Tipo de bomba Version A B c D IN out D1, D2 Masa (kg)
cz 168 111 - - Brida SAE Brida SAE 22
. ~ | 1/2"BSPP
PVPC-*-3029 Laz 144 111 132 57 3000 1 1/4 6000 3/4 24
cz 177 111 - - Brida SAE | Brida SAE 28
PVPC-*-4046 . " 1/2" BSPP
Laz 153 111 156 293 3000 1 1/2 6000 1 336
PVPC-*-5073 cz 190 111 - - Brida SAE | Brida SAE . 36,9
) . | 3/4"BSPP
PVPC-*-5090 Loz 166 1 163 308 3000 2 6000 1 1/4 44

AS170



26.2 Dimension de PVPC tamaiio 3, 4, 5 - version PES, PERS, PERS/X
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El dibujo muestra las bombas con rotacion en sentido horario (opcién D): las bombas con rotacion en sentido antihorario (opcién S) tendrén los puertos de entra-
day salida invertidos y también la posiciéon correspondiente de los dispositivos de control.

Tipo de bomba Version A B C D IN ouT D1, D2 Masa (kg)
PES 170 103,5 190 - 21,6
Brida SAE Brida SAE "
PVPGC-*-3029 PERS 170 1035 200 225 | 30001 1/4" | eoooaar | 12 BSPP 26
PERS/X 190 103,5 200 262,5 26,4
PES 178 103,5 190 - 27,6
Brida SAE Brida SAE
x 17, " 33,7
PVPC-*-4046 PERS 8 103,5 220 299 3000 1 1/2” 6000 1" 1/2" BSPP
PERS/X 178 103,5 220 299 34,1
PVPC-*-5073 PES 190 103,5 190 - 36,6
- Brida SAE Brida SAE N
PVPC-*-5090 PERS 190 103,5 230 337 3000 2" 6000 1 1/4” 3/4” BSPP 46,7
PERS/X 190 103,5 230 337 471




26.3 Dimension de PVPC tamaiio 6 - version PES, PERS, PERS/X
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El dibujo muestra las bombas con rotacién en sentido horario (opcién D): las bombas con rotacién en sentido antihorario (opcién S) tendran los puertos de entra-
da y salida invertidos y también la posicién correspondiente de los dispositivos de control.

Tipo de bomba Version IN ouT D1, D2 Masa (kg)
PES 72,7
PVPC-*-6140 PERS Brida SAE 3000 2 1/2” Brida SAE 6000 1 1/4” 11/16”-12UNF 82,8
PERS/X 83,2
DOCUMENTACION RELACIONADA
A900 Informacioén de uso y mantenimiento para bombas G030 Controlador digital E-BM-AS
AS800 Herramientas de programacion GS050 Controlador digital E-BM-AES
FS001 Fundamentos de la electrohidraulica digital GS510 Bus de campo
FS500 Valvulas proporcionales digitales con control p/Q K800 Conectores eléctricos y electronicos
FS900  Informacion de uso y mantenimiento para las valvulas proporcionales P005 Superficies de montaje para valvulas electrohidraulicas
G010 Controlador analégico E-MI-AC E-MAN-RI-PES  Manual del usuario de PES
G020 Controlador digital E-MI-AS-IR
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