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Tabla EY120-9/S

Valvulas de cartucho de seguridad con control de la posicién del asiento

Norma ISO, conexion/desconexion, tipo asiento, conforme a la Directiva de maquinas 2006/42/CE

- certificadas por

SAFETY

ERmE C€

LIDA-3243*/FV

@ Sensor de proximidad inductivo Fl
@ Interruptor de posicion inductivo FV
® Conector eléctrico del sensor (suministrado con la valvula)

LIDA-100433/FI

1| GAMA DE MODELOS DE CARTUCHOS DE SEGURIDAD

Vélvulas de cartucho de seguridad con control de
la posicion del asiento, con marcado CE y certifi-
cadas por TUV, conformes con los requisitos de
seguridad de la Directiva de maquinas
2006/42/CE.

Se usan para cortar la linea hidraulica de usuario,
evitando movimientos no deseados de los actu-
adores de la maquina.

Tipo de sensor sin contacto FI (proximidad inducti-
va) o FV (interruptor de posicién inductivo), contro-
la la posicion "cerrada" del asiento para que el
controlador de la maquina pueda comprobar
claramente el estado "seguro” de la valvula.

Modelos disponibles:

LIFI: elemento de seguridad intermedio y cartucho
con sensor tipo Fl, disefiado para acoplarse con
tapas funcionales tipo LIDA, LIDB, LIDEW, LIDBH,
para realizar distintos esquemas hidraulicos.

LIDA: disefio de tapa integral y cartucho con sen-
sor tipo FV (tamafio 16-50) o FI (tamafio 63-100),
normalmente usado para interceptar el caudal en
una direccion.

LIDAH versién con electrovélvula piloto para el
control de la apertura/cierre del asiento.

LIDAS: véalvula accionada activamente por piloto
con sensor tipo FV.

El asiento de la valvula se controla hidraulicamente
en posicion abierta o cerrada mediante una pre-
sion piloto a través de los puertos X e Y.

LIDASH versién con sensor tipo FV (tamafio 16-
50) o FI (tamarfio 63-80) y electrovélvula piloto para
controlar la apertura/cierre del asiento.
Certificacién

El certificado TUV puede descargarse de
www.atos.com, catdlogo en linea, seccién de infor-
macién técnica.

Superficie y cavidad de montaje:

ISO 7368 tamafio 16 a 100

Caudal méx.: 6300 I/min a Ap = 5 bar

Presion méax.: hasta 420 bar

Cédigo tamano L Cault;lal_ max. Pre§|on Vélvula | TiPO de sensor
devalvula | ISO 7368 Descripcion [1/min] max-— | piloto
a Ap 5 bar [bar] /FI /FV
. elementos intermedios con cartucho, para acoplar con
LIFI 16+50 una tapa funcional 1800 420 - .
LIDA /FV 16+50 2200 420 - .
vélvula de cartucho, disefio de tapa integral
LIDA /FI 63+100 6300 420 - .
LIDAH /FV-E 16+50 vélvula de cartucho, disefio de tapa integral con 2200 350 DHE °
LIDAH /FV-EP 16-50 | €lectrovalvula piloto 2200 420 DHEP .
LIDAS /FV 16+50 | vélvula de cartuchos, con pilotaje activo 1800 420 - .
LIDASH /FV-E 16+50 1800 350 DHE .
LIDASH /FV-EP 16+50 vélvula de cartucho, con pilotaje activo con electrovalvula 1800 420 DHEP °
LIDASH /FI-E 63,80 |Pilot° 3000 350 DKE .
LIDASH /FI-EP 63, 80 3000 420 DKEP .

Notas: Fl = sensor de proximidad inductivo, tipo NC (normalmente cerrado)

FV = interruptor de posicién inductivo que proporciona contactos NO y NC para ser cableado en el conector eléctrico

Consulte la seccion [18] y [19] para conocer las caracteristicas del sensor.
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@ CcODIGO DE MODELO DE ELEMENTO DE SEGURIDAD INTERMEDIO LIFI para acoplar con tapas en la seccion [3]

| LI FI | -| 25 42 1 |7 NC = | *
Material de las

Elemento de seguridad intermedio juntas:

y cartucho segun ISO 7368 - —NBR
PE = FKM

Control de posicién del asiento:F NG d )

Fl = interruptor de proximidad inductivo umero de serie

Tamaiio 1ISO 7368
16; 25; 32; 40; 50
Otras dimensiones disponibles bajo pedido

Tipo de asiento, consulte secc. [21] para diagramas Q/Ap
42 = con nariz amortiguadora, relacion de area 1:1,1

43 = con nariz amortiguadora, relacién de area 1:2 (tamafio 16y 25),

1:1,6 (tamafio 32, 40, 50)

/NC = contacto cerrado con el asiento en posi-
cién de reposo

Presion de apertura del muelle:

1=0,3 bar para asiento 42; 0,6 bar para asiento 43
2 = 1,5 bar para asiento 42

3 = 3 bar para todos los asientos

6 = 5,5 bar para todos los asientos

2.1 Simbolos hidraulicos de LIFI

<+ —

ﬁ Nota: en las valvulas de seguridad LIFI, el cartucho y el elemento intermedio con sensor de
posicion del asiento no pueden separarse.

E CODIGO DE MODELO DE LAS TAPAS FUNCIONALES para acoplar con vélvulas de seguridad LIFI (véanse también las tablas técnicas

HO30, H040)

| LID A| - [2] 7 [¥]

Tapa segun ISO 7368

Tipo de tapa, consulte la seccion 3.1

para la configuracion hidraulica:

A = piloto directo

B = con valvula selectora de piloto;

EW* = con electrovalvula selectora de piloto

BH** = como EW*, pero con valvula selecto-
ra de piloto;

Tamafio ISO 7368
1=16;, 2=25 3=32; 4=40; 5=050;

Opciones:

B = cartucho pilotado mediante el puerto B de la electro-
valvula (solo para LIDEW* y LIDBH**)

E = con conexién externa X (1/4" GAS) y puerto inferior X
tapado

F = predispuesto para el acoplamiento con tapa LIFI

F

E| [x] |2apc| [ |71+ ]/ :

Configuracion dis-
tinta opcional de los
tapones calibrados
en los canales pilo-
to (véanse las
tablas técnicas

HO030, H040)
Material de las juntas:
- =NBR
PE =FKM

Numero de serie

Caédigo de tensidn solo para LIDEW* y LIDBH**:
véase la seccion

Solo para LIDEW* y LIDBH**:
X = sin conector, para pedir por separado, ver seccién

Tipo de electrovalvula piloto Solo para LIDBH** y LIDEW*:
E =DHE Pmax 350 bar
EP = DHEP Pméax 420 bar

Para el tipo de vélvula LIDB, LIDEW (en la configuracion con linea piloto externa) Atos puede suministrar valvulas piloto direccionales tipo
asiento DLEH-3* estancas. Consulte a nuestra oficina técnica para obtener informacién detallada.
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los siguientes simbolos muestran las tapas funcionales acopladas con elemento de seguridad intermedio tipo LIFI
P

3.1 SIMBOLOS HIDRAULICOS DE LAS TAPAS FUNCIONALES

E EJEMPLOS DE LIFI ACOPLADOS A OTRAS TAPAS (ejemplos en tamafio 32)
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LIFI-3242*

LIDEW1-3/F-EX 24DC

LIFI-3242*/NC

LIDB-3/F

LIFI-3242*
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LIFI-3242*/NC




| 5| CODIGO MODELO DE LIDA disefio de tapa integral

LIDA - 25 43
|

FI *% / *

Vélvula de cartucho de
seguridad

Tamafo ISO 7368:

16; 25; 32; 40;
50; 63; 80; 100;

tipo asiento:
43 = con nariz amortiguadora, relacion de area 1:1,5

presion de apertura del muelle:

1 = 0,6 bar (no para tamafio 63+100)
3 =3 bar

6 = 5,5 bar (no para tamafio 63+100)

Material de las
juntas:

- =NBR

PE = FKM

Numero de serie

Control de posicion del asiento:

Para tamafo 16+50
FV =interruptor de posicién inductivo (doble contacto)

Para tamafio 63+100
FlI =sensor de proximidad inductivo

E CODIGO MODELO DE LIDAH disefio de tapa integral, con electrovéalvula piloto

| LDA | | H -] 25| 43| | 3 |/ FV E | x| 24pC| | * |/ *
Vélvula de
cartucho de Material de
seguridad las juntas:

-  =NBR
H = con electrovalvula piloto | PE =FKM
Tamafnio ISO 7368: Numero de serie

16; 25; 32; 40; 50
tipo asiento:

43 = con nariz amortiguadora, relacion de area
115

presion de apertura del muelle:

1=0,6 bar 3 =3 bar 6 =55 bar

Control de posicion del asiento:
FV =interruptor de posicion inductivo (doble contacto)

Cdédigo de tension, ver seccion

X = sin conector, para pedir por separado,
ver seccion

Electrovalvula piloto

E = DHE Pméax 350 bar
EP = DHEP Pmax 420 bar

6.1 SIMBOLOS HIDRAULICOS DE LIDA /FV (/Fl) y LIDAH /FV

LIDA-**43/F|
(tamafio 63+100)

LIDA-**43/FV
(tamafio 16+50)

FES !
T

— B

LIDAH-**43/FV
(tamafio 16+50)




CODIGO DE MODELO DE LIDAS pilotado activamente

| LIDAS - 40 43

FV *% / *

Cartuchos de seguridad,
con pilotaje activo

Tamaiio ISO 7368:
16, 25; 32; 40; 50

Tipo asiento:
43 = con nariz amortiguadora

Presion de apertura del muelle
3 =3 bar

Material de las
juntas:

- =NBR
PE = FKM

Numero de serie

Control de posicion del asiento:
FV =interruptor de posicién inductivo (doble contacto)

CODIGO DE MODELO DE LIDASH pilotaje activo, con electrovalvula piloto

| LDAS | [ H |[-[ 40| | 43 E | | X | |24DCc| | = |/ *
Cartuchos de
seguridad, con Material de
pilotaje activo las juntas:

- =NBR
H = con electrovalvula piloto PE = FKM
Tamafnio ISO 7368: NUmero de serie

16; 25; 32; 40; 50; 63; 80;

Tipo asiento:
43 = con nariz amortiguadora

Presién de apertura del muelle
3 =3 bar

Control de posicion del asiento:

Para tamafio 16+50
FV =interruptor de posicion inductivo (doble contacto)

Para tamafio 63 y 80
FlI =sensor de proximidad inductivo

codigo de tension, ver seccion

X = sin conector, para pedir por separado,
ver seccion

Electrovalvula piloto

= DHE (tamafio 16+50) Pmax 350 bar
DKE (tamafio 63 y 80) Pméax 350 bar

EP = DHEP (tamafio 16+50) Pmax 420 bar

DKEP (tamafio 63 y 80) Pméax 420 bar

8.1 SiMBOLOS HIDRAULICOS DE LIDAS

)\kj'\?j\ ’ng r;‘(
4o %
TRy ubase
c-CHE :
I
B
A

e "H
| | |
= b S
b R P LIDASH-*/FV
o k= ! (tamario 16+50)
) F4- 2 LIDASH-*/FI
Q.9 1 (tamafio 63 y 80)
Z1, X 172y
L_JC :
I
B
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|9 | CARACTERISTICAS GENERALES

Posicion de montaje

Cualquier posicion

Acabado de la superficie de la subplaca
segun ISO 4401

indice de rugosidad aceptable: Ra <0,8, recomendado Ra 0,4 — Relacién de planicidad 0,01/100

Valores MTTFd segun EN ISO 13849

150 afios para LIFI, LIDA, LIDAS; 75 afios para LIDAH, LIDASH; para mas informacion, ver tabla

técnica POQ7

Rango de temperatura ambiente

Estandar = -20 °C + +60 °C

/PE opcion = -20 °C + +60 °C

Rango de temperatura de almacenamiento

Estandar = -20 °C + +70 °C

/PE opcion =-20 °C = +70 °C

Proteccion superficial

Recubrimiento de zinc con pasivado negro, tratamiento galvanico (caja de driver)

Resistencia a la corrosion

Prueba en niebla salina (EN ISO 9227) > 200 h

Resistencia a las vibraciones

Ver tabla técnica G004

Conformidad

CE segun la directiva de compatibilidad electromagnética 2014/30/UE (Inmunidad:

EN 61000-6-2; Emision: EN 61000-6-3)

Directiva RoHS 2011/65/UE segun ultima actualizacion 2015/863/UE

Reglamento REACH (CE) n.° 1907/2006

DIRECCION DEL FLUJO Y PRESION DE FUNCIONAMIENTO

Direccion del flujo

A—B o B—A

LIFI A B, X, Z1, Z2 = 420 bar;

LIDA /FV (tamafio 16+50), LIDA /FI (tamafio 63+100) A, B, X = 420 bar;

LIDAH /FV-E A, B, X = 350 bar; Y = 210 bar (DC), 160 bar (AC)

Presion de funcionamiento

LIDAH /FV-EP A, B, X =420 bar; Y =210 bar (DC), 160 bar (AC)

LIDAS /FV A, B, X, Y, Z1, Z2 = 420 bar;

LIDASH /FV-E A, B, X, Z1, Z2 = 350 bar; Y =210 bar (DC), 160 bar (AC)

LIDASH /FV-EP A, B, X, Z1, Z2 = 420 bar; Y = 210 bar (DC), 160 bar (AC)

11| CARACTERISTICAS HIDRAULICAS DE LIFI

Tamafho 16 25 32 40 50
Tipo asiento 42 ; 1 AP
Caudal nominal 5 140 300 550 1150 1800
a Ap 5 bar (I/min) AV
Relacion de area A:Ap 11,1
Tipo asiento 43 ; T Ap
Caudal nominal e 120 280 440 860 1370
a Ap 5 bar (I/min) AE
Relacion de area A:Ap 1:2 1:1,6
@ CARACTERISTICAS HIDRAULICAS DE LIDA, LIDAH
Tamafo 16 25 32 40 50 63 80 100
Tipo asiento 43 g T Ap
Caudal nominal . 240 500 800 1400 2200 3300 4000 6300
a Ap 5 bar (I/min) ;57
Relacion de area A:Ap 11,5
@ CARACTERISTICAS HIDRAULICAS DE LIDAS, LIDASH
Tamafo 16 25 32 40 50 63 80
Caudal maximo aAp =5 bar [I/min] 200 300 550 1100 1800 2400 3000
1 Aap Areas de asiento
o Gracias a la relacion de éareas
Caracteristicas del asiento 1 Asp :A = ;‘UJ_O principal (lado A) Anp/(Aa+A), el cierre de la valvula se
AB 8 = flujo principal (lado B) asegura siempre con una presion de
A AP = &rea de pilotaje (cerrar) pilotaje (puerto X) igual a la presion de
A Asp = area de pilotaje (abrir) la linea (Iinea A o B).
Aa [cm?] 1,43 3,46 5,30 8,04 13,85 30,19 35,68
AB (% de Aa) 58,6 41,7 51,5 56,3 41,7 46,34 49,75
ABP (% de An) 107,0 90,5 85,2 87,9 97,8 30,74 28,40
AaP (% de Aa) 265,6 232,2 236,7 2441 239,2 177,0 178,20
AA/ (Aa + AB) relacion del asiento 0,6 0,68
AaP / (Aa + AB) relacion de pilotaje 1,6 12 1,19




JUNTAS Y FLUIDO HIDRAULICO - para otros fluidos no incluidos en la tabla siguiente, consulte con nuestra oficina técnica

Juntas, temperatura recomendada del fluido | Juntas NBR (estandar) = -20 °C + +80 °C, con fluidos hidraulicos HFC = -20 °C + +50 °C
Juntas FKM (opcién /PE) = -20 °C + +80 °C

Viscosidad recomendada 15+100 mm?/s - rango max. permitido 2,8 + 500 mm?/s
. L . ) 1SO4406 clase 20/18/15 NAS1638 clase 9, ver también la seccién de los filtros en www.atos.com
Nivel contaminacién max. fluido .
o el catalogo KTF
Fluido hidraulico Tipo de juntas idéneo Clasificacion Ref. Norma

Aceites minerales NBR, FKM HL, HLP, HLPD, HVLP, HVLPD DIN 51524
Resistente al fuego sin agua FKM HFDU, HFDR

- ISO 12922
Resistente al fuego con agua NBR HFC

15| CARACTERISTICAS DE LAS BOBINAS

Vélvula piloto E, EP: H (180 °C) para bobinas DC F (155 °C) para bobinas AC

Clase de aislamiento Debido a las temperaturas superficiales de las bobinas, las normas europeas
EN ISO 13732-1 y EN ISO 4413 deben tenerse en cuenta

gorggg de proteccion conforme a DIN EN IP 65 (con los conectores 666, 667, 669 correctamente montados)

Ciclo de trabajo relativo 100 %

Tensioén de alimentacion y frecuencia Ver caracteristicas eléctricas

Tolerancia tension de alimentacion +10 %

Certificacion Norma norteamericana cURus

TENSION DE LA BOBINA

-EX, -EPX -EPX
- . . ' -EX, -EPX -EX, -EPX
Tension n.o,mlnal de ali- Cédigo de tensién (DHE, DHEP) (DKE, DKEP) (DHE. DHEP) (DKE. DKEP)
mentacion externa Consumo Consumo .- . . - . .
N (1) . . Cadigo de la valvula piloto | Cédigo de la valvula piloto
+ 10 % de potencia de potencia ) )
3) 3) de bobina de repuesto de bobina de repuesto
12DC 12DC COE-12DC CAE-12DC
24 DC 24 DC COE-24DC CAE-24DC
30W 36 W
110 DC 110 DC COE-110DC CAE-110DC
220 DC 220 DC COE-220DC CAE-220DC
110/50 AC (2) 58 VA (4) - COE-110/50/60AC -
110/50/60 AC
110/50/60 AC - 100 VA (4) - CAE-110/50/60AC
115/60 AC (2) 115/60 AC 80 VA (4) 130 VA (4) COE-115/60AC CAE-115/60AC
230/50 AC (2) 58 VA (4) - COE-230/50/60AC -
230/50/60 AC
230/50/60 AC - 100 VA (4) - CAE-230/50/60AC
230/60 AC 230/60 AC 80 VA (4) 130 VA (4) COE-230/60AC CAE-230/60AC

(1) Ver tablas técnicas de electrovélvulas piloto especificas para otras tensiones de alimentacion disponibles bajo pedido.

(2) La bobina puede suministrarse también con 60 Hz de frecuencia de tensién: en este caso, las prestaciones se reducen en un 10 + 15 % y el con-
sumo de potencia es de 58 VA (DHE*), 90 VA (DKE*)

(3) Valores medios basados en pruebas preestablecidas en condiciones hidraulicas nominales y una temperatura ambiente/bobina de 20 °C.

(4) Cuando el solenoide se excita, la corriente de irrupcion es 3 veces aproximadamente la corriente de mantenimiento.
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CONECTORES ELECTRICOS DE BOBINAS PARA ELECTROVALVULAS PILOTO segtn DIN EN 175201-804 (ex DIN 43651); pedir por separado

666, 667 (para alimentacién AC y DC) 669 (para alimentacion AC) CABLEADO DEL CONECTOR
666, 667 669
28,5 27 395 29 1 = Positivo ® 1,2 = Tension de alimentacion VCA
| : 2 = Negativo © 3 = Masa de bobina
3=1 ° N 38 © = Masa de bobina
£OY 8 HHHHH 8 ® | 0 % é$é Q TENSIONES DE ALIMENTACION
1 ¥ 666 667 669
= = = = 250000 11950 AC
Todas 220 AC 0 DC 230/50 AC
las tensiones /5
230/60 AC
CARACTERISTICAS TECNICAS DE /FI SENSOR DE PROXIMIDAD INDUCTIVO
) . Tipo de conector
Tipo d Ivul * * /FI
ipo de valvula LIFl, LIDA*/FI, LIDAS*/FI esquema S12-4FUW-050
' ) /Fl sensor
Tipo de interruptor de proximidad 1
Tension de alimentacion [V] 10+30
Rizado max. [%] =20 4
Intensidad max. [mA] 200
3
Presién pico max. [bar] 500
1 (marrén) = alimentacion +24 Vcc
Vida mecéanica préacticamente infinita 1 alimentacién +24 Vcc 3 (azul) =GND
3 GND 4 (negro) = sefial de salida
Légica del interruptor PNP 4 sefial de salida LONGITUD DEL CABLE =5m

CARACTERISTICAS TECNICAS DE INTERRUPTOR DE POSICION /FV

Tipo de vélvula

LIDA*/FV, LIDAS*/FV

/FV esquema

Tipo de conector ZBE-06
IP65

Tipo de interruptor

/FV sensor
de proximidad

Tension de alimentacion V] 20+32
Rizado max. [%] <10
Intensidad max. [mA] 400
Presion pico max. [bar] 400

Vida mecanica

practicamente infinita

Légica del interruptor

PNP

1 alimentacién +24 Vcc
2 = sefal de salida

3 =GND

4 = sefal de salida

1 = alimentacion +24 Vcc
2 = sefial de salida NC
3=GND

4 = sefial de salida NO



ESTADO DE LAS SENALES DE SALIDA

A: carrera de superposicion
B: carrera de amortiguacion

r T*

A

JE———

Segun los criterios de las especificaciones de seguridad, la sefial de posicion
del asiento debe cambiar de estado dentro de la carrera de superposicion
(antes de la apertura efectiva de la valvula).

SENAL

carrera | CAUDAL
[aa}
fuga
<
0 caudal Q

0

1

ADVERTENCIA: el incumplimiento de las siguientes prescripciones invalida la certificacion y puede representar un riesgo de lesiones para el

personal

/N

Las valvulas de seguridad no deben desmontarse
El interruptor inductivo de proximidad FI o el interruptor inductivo de posicion FV solo puede ser ajustado por el fabricante de
la valvula o los centros de servicio autorizados por Atos

Los componentes de la valvula no pueden intercambiarse
Las vélvulas deben funcionar sin golpes de conmutacion ni vibraciones del carrete.

@ DIAGRAMAS Q/Ap basados en el aceite mineral ISO VG 46 a 50 °C

21.1 DIAGRAMAS Q/Ap de LIFI

TAMANO 16 1

T 1]]

Y
L/
i/

y

Caida de presién de la vélvula Ap [bar]

0 60 120 180
Caudal [I/min]

240

TAMANO 40

300

Caida de presioén de la valvula Ap [bar]

0 300 600 900

Caudal [I/min]

1200

1500

Caida de presién de la valvula Ap [bar]

Caida de presién de la valvula Ap [bar]

TAMANO 25
10

100 200 300 400 500
Caudal [I/min]
TAMANO 50 2

600 1200 1800 2400 3000
Caudal [I/min]

Caida de presioén de la valvula Ap [bar]

Las valvulas de seguridad deben ser instaladas y puestas en servicio solo por personal cualificado

TAMANO 32
10

\

0 200 400 600 1000

Caudal [I/min]

800

1 = tipo asiento 42
2 =tipo asiento 43
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21.2 DIAGRAMAS Q/Ap de LIDA /FV y LIDAH /FV

Caida de presion de la valvula Ap [bar]

Caida de presion de la valvula Ap [bar]
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21.3 DIAGRAMAS Q/Ap de LIDA /FI

Caida de presion de la valvula Ap [bar]
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2000 4000 6000 8000 10000
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21.4 DIAGRAMAS Q/Ap DE LIDAS /FV y LIDASH /FV
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21.5 DIAGRAMAS Q/Ap DE LIDASH/FI
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22| DIMENSIONES DE INSTALACION de LIFI [mm]

B
A B H H1 H2 L P
o~
v[ * | T LIFI-16 54,5 94 50 25 56 72 65
T
7777777 j‘Y LIFI-25 54,5 97 55 28 59 85 85
- A LIFI-32 47 97 60 28 59 100 100
o LIF40 | 41 |[1035| 60 | 30 | 61 | 125 | 125
‘,‘ L \ LIFI-50 44 114 70 30 61 140 140
t E
Nota: para la interfaz de la tapa y las dimensiones de la cavidad ISO 7368, ver tabla PO06
@ DIMENSIONES DE INSTALACION de LIDA /FV y LIDA /FI [mm]
LIDA-*/FI
LIDA-*/FV LIDA-*/FI tamario 80
tamafo 16+50 tamafo 63 c
=0 I
0,
@!
<
L % R |
Elia=yeY < ) |
MRS, P ey -1
< o ce 9 & -] «
2. 3 X
X v X v, R e — .
B+ B2
5 BxB 4 B c
6
<
{
Q
<
Nota: para la interfaz de la tapa y las dimensiones de la cavidad ISO 7368,
ver tabla PO06 Puertos Z1, Z2 no conectados
~ puerto de Pernos de sujecion
Tamafo A B B1 B2 C Junta conexién X clase 12.9 Masa (kg)
16 56 65x72 32,5 32,5 - 4 juntas téricas 108 G1/4” N.° 4 M8x50 35 Nm 2,7
25 60 85 42,5 42,5 - 4 juntas téricas 108 G1/4” N.° 4 M12x60 125 Nm 4.5
32 70 100 50 50 - 4 juntas téricas 2043 G1/4” N.° 4 M16x70 300 Nm 6,7
40 91,5 125 62,5 62,5 - 4 juntas téricas 3043 G1/4” N.° 4 M20x80 600 Nm 13,7
50 95 140 70 70 - 4 juntas téricas 3043 G1/4” N.° 4 M20x80 600 Nm 14,5
63 160 180 - - 34 |1 juntas téricas 3050 G3/4” N.° 4 M30x120 2100 Nm 41
80 200 @250 - - 160 |1 juntas toricas 4075 G1/2” N.? 8 M24x120 1000 Nm 60
100 240 @300 - - 175 | 1 juntas téricas 4087 G1/2 N.© 8 M30x140 2100 Nm 120




DIMENSIONES DE INSTALACION de LIDAH /FV [mm] (con electrovalvula piloto)

LIDAH-*/FV

Conector ZBE-06
suministrado con la valvula

<
x g_mc
| ——
X Y
B1 B2
5 BxB 86

Nota: para la interfaz de la tapa y las dimensiones de la cavidad ISO 7368, ver tabla PO06

puerto de

Pernos de sujecion

Tamanfo A B B1 B2 Junta conexion X clase 12.9 Masa (kg)
16 80 B65x72 32,5 32,5 4 juntas toricas 108 G1/4” N.° 4 M8x90 35 Nm 45
25 80 85 42,5 42,5 4 juntas toéricas 108 G1/4” N.° 4 M12x80 125 Nm 7,0
32 85 100 50 50 4 juntas téricas 2043 G1/4” N.° 4 M16x70 300 Nm 8,2
40 91,5 125 62,5 62,5 |4 juntas téricas 3043 G1/4” N.° 4 M20x80 600 Nm 14,2
50 95 140 70 70 4 juntas téricas 3043 G1/4” N.° 4 M20x80 600 Nm 16
@ DIMENSIONES DE INSTALACION de LIDAS /FV [mm]
LIDAS-*/FV
Conector ZBE-06
suministrado con la valvula
8 (,): :,,‘%
»r :
= A =
] — =7 0y [
IR
< ° e
= i juj
X Y
B+ B2
5 BxB 5
Nota: para la interfaz de la tapa y las dimensiones de la cavidad ISO 7368, ver tabla PO06
Tamario A B B1 B2 Junta puerto de conexion X, Y, | Pernos de sujecion clase | 1364 (kg)
Z1,22 12.9
16 85 65 39,5 39,5 |4 juntas téricas 108 G1/8” N.° 4 M8x80 35 Nm 3
25 102 85 42,5 42,5 |4 juntas téricas 108 G1/8” N.©4 M12x95 125 Nm 59
32 104 100 50 50 4 juntas téricas 2043 G3/8” N.© 4 M16x90 300 Nm 7,5
40 111 125 62,5 62,5 |4 juntas téricas 2043 G3/8” N.© 4 M20x70 600 Nm 14,7
50 135 140 70 70 4 juntas toricas 2043 G3/8” N.° 4 M20x80 600 Nm 19,7
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DIMENSIONES DE INSTALACION de LIDASH /FV y LIDASH /FI [mm] (con electrovalvula piloto)

95

LIDASH-*/FV
tamafio 16+50

O
S
B B2

LIDASH-*/FI
tamafio 63y 80

o L

%
©
| @ L
[l oA [
AERTEN
| (@:)
< ] i ‘.‘.E.

BxB 86 6 B8 c

Nota: para la interfaz de la tapa y las dimensiones de la cavidad ISO 7368, ver tabla PO06

Tamario A B B1 B2 |C(méx) Junta puerto d;f:c;;exién X, | Pernos de 1sg'jgecio’n clase Masa (kg)
16 9 |65x72 | 325 | 395 | - | 4luntasloricas G1/8’ N.° 4 M8x80 35 Nim 46
25 115 | 85 | 425 | 425 | - | 4luntasloricas G1/8’ N.° 4 M12x95 125 Nm 7.6
32 116 | 100 | 50 | 50 - | #luntas toricas G3/8” N.° 4 M16x90 300 Nm 9,1
40 125 | 125 | 625 | 625 | - | 4lunasloricas G3/8’ N.° 4 M20x70 600 Nm 15,8
50 135 | 140 | 70 70 - | #luntas tricas G3/8’ N.© 4 M20x80 600 Nm 20,8
63 192 | 180 - : 65 | 4luntastonicas | (x v, z1,72) Gajg’ | N.2 4 M30x120 2100 Nm 51
80 200 | @250 | - - 15 | 4luntasoicas | (x v, z1,z2)G1" | N8 M24x100 1000 Nm 80
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